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Guvenlik Bilgileri
Uriinii kullanmadan énce bu kilavuzu dikkatlice okuyun ve ileride bagvurmak iizere saklayin.

Kullanim Kisitlamalari

*Bu iiriin yalnizca ev ortaminda zemin temizligi igin kullanilir. Uriinii dis mekanlarda, zemin olmayan
ylizeylerde veya ticari ya da endistriyel ortamlarda kullanmayin.

*Bu cihaz, gozetim altinda olmalari veya kendilerine cihazin glivenli bir sekilde kullanilmasina ve ilgili
tehlikelerin anlasilmasina yonelik talimatlar verilmis olmasi durumunda 8 yas ve lizeri gocuklar ve fiziksel,
duyusal veya zihinsel yetileri azalmis ya da deneyim ve bilgi eksikligi olan kisiler tarafindan kullanilabilir.
Cocuklar cihaz ile oynamamalidir. Temizlik ve kullanici bakimi, gézetimsiz ¢cocuklar tarafindan yapilmamalidir.

*Cihaz, yalnizca cihazla birlikte verilen gui¢ kaynagi unitesi ile birlikte kullaniimalidir.
*Bu Urlin yalnizca nitelikli teknisyenler ve satis sonrasi servis ekibi tarafindan degistirilebilen piller icerir.

*Cocuklar trtinle oynamamalidir. Temizlik robotu galisirken ¢gocuklarin ve evcil hayvanlarin glivenli bir
mesafede bulundugundan emin olun.

*Glg kablosu hasar gortrse, Ureticiden veya servis acentesinden temin edilebilen 6zel bir kablo veya
tertibatla degistirilmelidir.

* Temizlik robotunu koruyucu bariyerleri olmayan yerden yiiksek alanlarda kullanmayin.

* Temizlik robotunu ters gevirerek yere koymayin. Temizlik robotunu LDS lazer sensor kapagindan,
kapagindan veya tampon kismindan tutarak hareket ettirmeyin.



* Temizlik robotunu 40 °C'den yliksek veya 0 °C'den diisuik ortam sicakliklarinda ya da sivi veya yapiskan
maddeler bulunan zeminlerde kullanmayin.

* Bu temizlik robotunu banyo veya havuz kenari gibi dis mekanlarda kurmayin, sarj etmeyin veya
kullanmayin.

* Temizlik sirasinda suirtiklenmelerine engel olmak igin, temizlik robotunu kullanmadan 6nce zeminde
bulunan kablolari kaldirin.

* Temizlik robotunun garpmasini ve zarar vermesini dnlemek icin zeminde bulunan kirilabilir veya kiigtik
esyalari kaldirin.

* Temizlik aletini cocuklarin erisemeyecegi yerlerde saklayin.

*Sabitken veya hareket ederken temizlik robotunun lizerine ¢cocuk, evcil hayvan ya da herhangi bir esya
koymayin.

*Sacinizi, parmaklarinizi ve viicudunuzun diger bolimlerini temizlik robotunun emme agikhigina
yaklastirmayin.

*Yanici maddeleri temizlemek icin temizlik robotunu kullanmayin.
*Sert veya keskin cisimleri stiplirge ile gektirmeyin.

* Temizlik robotunu temizlemeden veya temizlik robotuna bakim uygulamadan 6nce temizlik robotunun
kapali oldugundan ve otomatik bosaltma standinin fisinin ¢ikarilmis oldugundan emin olun.

* Temizlik robotunu veya otomatik bosaltma standini islak bezle silmeyin veya herhangi bir siviyla



durulamayin. Yikanabilir parcalar temizledikten sonra pargalari yeniden takmadan ve kullanmadan 6nce
tamamen kurulayin.

* Temizlik robotunun tasinirken kapal oldugundan ve miimkiinse orijinal ambalajinda tutuldugundan emin
olun.

* Liitfen bu riinii Kullanim Kilavuzu'nda bulunan talimatlara uygun sekilde kullanin. Uriiniin yanlis
kullanimindan kaynaklanabilecek herhangi bir kayip veya hasardan kullanicilar sorumludur.

Piller ve Sarj
UYARILAR:

*Herhangi tiirde bir tiglinci taraf pil, glic kablosu veya otomatik bosaltma standi kullanmayin. Temizlik
robotu sadece JCZ2201 model otomatik bosaltma standi ile kullanilabilir.

*Kullanicinin otomatik bosaltma standi 50 Hz veya 60 Hz arasinda degistirmesine gerek yoktur, tirtin 50 Hz
ila 60 Hz arasinda kendisi gecis yapabilir.

* Pili veya otomatik bosaltma standini kendiniz pargalarina ayirmayin, onarmayin veya tizerinde degisiklik
yapmayin.

* Otomatik bosaltma istasyonunu isi kaynaklarinin yakinina yerlestirmeyin.

* Otomatik bosaltma standinin sarj temas yuzeylerini silmek veya temizlemek igin islak bez kullanmayin ya
da bu bolimlere islak elle dokunmayin.

* Eski pilleri uygun olmayan bir sekilde imha etmeyin. ihtiyag duyulmayan piller uygun bir geri déniisiim
tesisi araciligiyla atilmahdir.



* Temizlik robotu uzun siire kullaniimayacaksa cihazi tam olarak sarj edin ve kapattiktan sonra serin ve kuru
bir yerde saklayin. Pili asir bosaltmaktan kaginmak igin temizlik robotunu en az 3 ayda bir tekrar sarj edin.

* Lityum iyon pil takimi, gevre icin tehlikeli maddeler icerir. Temizlik robotunu imha etmeden 6nce liitfen
once pil takimini gikarip atin veya kullanildigi Gilkenin ya da bolgenin yerel yasa ve diizenlemelerine uygun
olarak geri dontstirin.

* Piller Grtinden gikarilmadan 6nce pillerin bitmis olmasi 6nerilir; ayrica trlintinuiziin giicle baglantisinin
kesildiginden emin olmaniz gerekir.
1). Alttaki vidayi sokiin ve kapagi kaldirin.
2). Pil konnektoriini prizden gekin ve pilleri ¢ikarin. Yaralanma riskini 6nlemek igin, pil tertibatina hasar
vermeyin.
3). Pilleri profesyonel bir geri dontistim kurulusuna teslim edin.

Lazer Guivenlik Bilgileri

- Uriindeki lazer sensér, IEC 60825-1:2014 Sinif 1 lazer iiriinler icin Standartlari karsilar. Liitfen kullanirken
dogrudan g6z temasi kurmaktan kaginin.

EU Uygunluk Beyani

C isbu belge ile Dreame (Tianjin) Information Technology Co., Ltd., radyo ekipmani tipi B102GL iiriiniiniin 2014/53/EU sayili Direktife uygun oldugunu
beyan etmektedir. AB uygunluk beyaninin tam metnine su adresten ulasilabilir: http://www.mi.com/global/service/support/declaration.html
Ayrintili e-kilavuz igin litfen www.mi.com/global/service/userguide adresine gidin



Uriine Genel Bakis

Aksesuarlar
Onceden Takili Aksesuarlar

0
&) P
m Firga Firga Kapagi Toz Haznesi Temizlik Aleti

Diger Aksesuarlar

Su Haznesi Paspas Pedi

Temizlik Robotu —
Not: Kullanim kilavuzundaki tiriin, aksesuar ve kullanici

araylizii gizimleri yalnizca referans amagli olarak saglanmistir.

Uriin iyilestirmeleri nedeniyle asil iiriin ve islevler farklilik Yan Firga Giic Kablosu Tek Kullanimhik Torba Otomatik Bosaltma Standi
gosterebilir. (Yedek) (Onceden Takil Tek Kullanimlik Torba)




Temizlik Robotu

Ugurum Sensorii

o Cok Yonlii Tekerlek

© Stant Sensori

Tampon

\ © LDS Lazer Sensori

o Sarj Temas Noktalari

Yan Firga o————

R

© | DS Lazer Sensdr Firca o l/) ’q&ﬂ—o Ana Tekerlek
Kapagi o Firga Kapagi
Ana Tekerlek © =2 B o = © Firga Kapagi Kancasi
0 v o Otomatik Bosaltma
© Kapak j Cikisi

© Hava Cikisi/Hoparlor

(D © Agmak veya kapatmak igin 3 saniye basili tutun
Temizlik robotu agildiktan sonra temizligi baslatmak igin diigmeye basin
O o Temizlik robotunu otomatik bosaltma standina gonderme: Basin
Cocuk kilidini etkinlestirme/devre disi birakma: Diigmeyi 3 saniye basili tutun
Gostergesi
Beyaz: Temizleniyor/Temizlik tamamlandi/Tamamen sarj oldu Cok yavasca yanip sénen beyazisik:  Sarj oluyor
Yanip s6nen Sarj icin istasyona geri doniiyor/Yeniden konumlaniyor/Uretici Yanip s6nen turuncu igik: Hata

beyaz isik:

yazilimi giincelleniyor/Baglanti bekliyor/Wi-Fi'a baglaniyor Turuneu: Wi-Fi bagh degil




Otomatik Bosaltma Standi

Kapak

o Gostergesi E‘} o Gli¢ Baglanti Noktasi
-Beyazigik: Gug agik 1 o Acma Kapatma
- Yanip sénen turuncu isik: Hata p— ¢ P

I Diigmesi
o Kablo Kanallari

Arkadan Goriinim

7o AN

—o Sinyal Alani

o Sarj Temas Noktalari

—— Hava Kanali Kapagi

o Otomatik Bosaltma Cikisi

Onden Gériiniis Alttan Gériiniim



Nasil Kurulur

Koruyucu Kiliflari Cikarma

Temizlik robotunu kullanmadan énce her iki taraftaki koruyucu seritleri gikarin.

Yan Firgayl Takma

Yan firgayi temizlik robotunun altindaki klipse takin.

Yan Firca Klipsi

Bir Elektrik Prizine takin

Otomatik bosaltma standini bir prizin yakinina ve Wi-Fi sinyalinin giiclii oldugu
bir alana yerlestirin. Ardindan otomatik bosaltma standini prize takin ve agin.

Otomatik bosaltma
standiniagma

Temizlik Robotunu Yerlestirme

Temizlik robotunu elle otomatik bosaltma standina yerlestirin. Temizlik robotu
otomatik olarak agilacak ve sarj olmaya baslayacaktir. Temizlik robotu tamamen
sarj edildiginde robot ve istasyondaki gostergeler 10 dakika boyunca sabit beyaz
renkte yanar ve ardindan kapanir. Temizlik robotunu ilk kez kullanmadan énce

tamamen sarj edig./f_\\

/

&

e
>15m

Not: Temizlik robotunun ve standindaki sarj temas noktalarinin ayni hizada oldugundan emin olun.



Kullanim
Mi Home/Xiaomi Home Uygulamasina Baglanma Temizligi Baglatma

Bu {riin Mi Home/Xiaomi Home uygulamasi* ile galisir. Cihazinizi kontrol etmek Temizlik robotunun tizerindeki () diigmesine veya uygulamadaki () diigmesine

ve diger akilli ev cihazlariyla etkilesime gegmek igin Mi Home/Xiaomi Home
uygulamasini kullanin.

QR kodunu tarayarak uygulamayi indirin ve yiikleyin.
Uygulama zaten yiikliiyse baglanti kurulum sayfasina
yonlendirilirsiniz. Dilerseniz uygulamayi indirip yliklemek
icin uygulama magazasinda"Mi Home/Xiaomi Home"
ifadesini arayin.

Mi Home/Xiaomi Home uygulamasini agin, sag tstteki
© simgesine dokunun ve cihazinizi eklemeye ydnelik
istemleri izleyin.

* Uygulamanin Avrupa'daki (Rusya harig) adi Xiaomi
Home'dur. Cihazinizda goriintiilenen uygulama adi
varsayilan olarak kabul edilmelidir.

9E651E75

Notlar:

- Bu temizlik robotu Mi Home/Xiaomi Home uygulamasi ile galisir ve Android 4.4 ile i0S 10.0 veya
sonraki stirlimleri destekler.

- Yalnizca 2,4 GHz Wi-Fi aglar desteklenir.

- Uygulamanin striimii giincellestirilmis olabilir. Liitfen mevcut uygulama siiriimiine iligkin
talimatlari uygulayin.

Wi-Fi'1 Sifirlama

Yonlendiricinin yeniden yapilandiriimasi veya yanlis parola gibi bir nedenle
telefonunuz ve temizlik robotunuz arasinda bir baglanti kaybi olursa liitfen
asagidaki adimlari takip edin:

1. Wi-Fi géstergesini gorebilmek igin liitfen temizlik robotunun kapagini agin.

2. Temizlik robotunun ag yapilandirmasini bekledigini belirten bir ses duyana
kadar () ve O diigmelerini ayni anda basili tutun.

3. Wi-Fi gostergesi yanip sénmeye basladiysa Wi-Fi basariyla sifirlanmustir.

basin ve temizlik robotu 6ncelikle kenarlar ve duvarlar boyunca, ardindan S

seklinde tiim alanlari temizler. Temizlik islemi tamamlandiginda temizlik robotu

sarj olmak igin kendiliginden otomatik bosaltma standina déner.
1. Yontem: Temizlige baslamak igin temizlik robotundaki(') diigmesine basin.

2. Yéntem: Temizligi baglatmak igin uygulamadaki(!) diigmesine basin.

Notlar:

- Temizlik robotunun temizlikten sonra otomatik bosaltma standina kolayca geri dénebilmesi igin
temizlik robotunun temizlige otomatik bosaltma standindan baslamasini saglayin ve temizlik
gorevi boyunca bosaltma standini hareket ettirmekten kaginin.

- Robot stiptirgeyi ilk kez kullanirken robot siipiirgeyi takip etmeniz ve yerdeki engelleri kaldirmaniz
onerilir. Robot siiplirge bazi alanlarda takilirsa veya mobilyalarin yiizeyini gizerse robot
siiplirgenin bu alanlara girmesini énlemek i¢in uygulamada kisitl alanlar belirleyebilirsiniz.



SUpU rme ve Paspas|ama i§|evini Kullanma 3. Paspas grubunu takmak igin, yerine oturana kadar temizlik robotunun arkasina

dogru kaydirin. Temizlige baslamak iqin(bd[jgmesine basin veya Mi Home/

1. Once paspas pedini islatin ve fazla suyunu sikin. Sonra, paspas pedinin orta Xiaomi Home uygulamasini hgllan[n. Temizlik robotu paspas grubunu otomatik
kisminin kenarini su haznesi yuvasinin orta kismina kaydirin. Ardindan paspas olarak algilar ve suyu gerektigi sekilde dagtarak paspaslamaya baslar.
pedinin her iki ucun kenarlarini su haznesinin iki yanindaki yuvalara kaydirin. Son
olarak pedi su haznesine sikica yerlestirin.

DIKKAT:

- Temizlik robotunun hali kapli bir alana girmesini Gnlemek igin paspaslamadan 6nce fiziksel
engeller kullanin veya uygulamada sanal duvarlar veya kisitli alanlar olusturun.

- Yeterli su akisinin ve etkili temizligin gergeklestiginden emin olmak igin paspas pedi her 30

® ® ® @ dakikalik kullanimdan sonra temizlenmelidir.

4. Temizlik robotu temizligi bitirdikten ve otomatik bosaltma standina dénduikten sonra
2. Su haznesi tapasini acin, su haznesini musluk suyu ile doldurun ve tapayi takin. su haznesinin iki tarafindaki serbest birakma diigmelerine basin ve paspaslama
grubunu gikartmak igin grubu geri gekin.

DIKKAT:

- Su hazne sine sicak su eklemeyin. Bu, tankin deforme olmasina neden olabilir.
- Tikanmayi 6nlemek igin, su haznesine herhangi bir temizlik maddesi veya arindirici eklemeyin.

Not: Temizlik robotu sarj olurken veya kullaniimiyorken kiiflenmeyi ya da kalict kokulari 6nlemek
icin paspas grubunu gikarin, haznede kalan suyu dokiin ve paspas pedini temizleyin.



Toz haznesini bosaltma

Temizlik robotu temizleme gérevini tamamladiginda sarj olmak igin otomatik
bosaltma standina geri déner. Otomatik bosaltma standi toz haznesini otomatik
olarak bosaltmaya baslar. Otomatik bosaltma islevini etkinlestirmek veya devre
disi birakmak igin uygulamaya gidebilir ve otomatik bosaltma sikligini istediginiz
gibi degistirebilirsiniz.

Temizlige Devam Etme

Bir temizlik gbrevi sirasinda sarjinin azalmaya baglamasi durumunda temizlik
robotu sarj olmak i¢in kendiliginden otomatik bosaltma standina déner ve
yeterince sarj olduktan sonra kaldigi yerden temizlige devam eder.

Duraklatma

Temizlik robotu galigirken robotu duraklatmak igin robotun tizerindeki herhangi
bir diigmeye basin. Temizlige devam etmek icin (| diigmesine basin. )
diigmesine basildiginda gegerli temizlik gérevi sonlanir ve temizlik robotu
otomatik bosaltma standina déner.

Not: Temizlik robotunun otomatik bosaltma standina donmesini engelleyebilecek veya

haritanin kaybolmasina neden olabilecek navigasyon hatalarindan kaginmak igin duraklatilan
temizlik robotunu kaldirmayin veya hareket ettirmeyin.

Uyku Modu

Temizlik robotu duraklatildiktan 10 dakika sonra otomatik olarak uyku moduna
girer ve gostergesi kapanir. Uyandirmak igin temizlik robotunun tzerindeki
herhangi bir diigmeye basin.

Not: Uyku siiresi 12 saati gegerse temizlik robotu otomatik olarak kapanir.

Yazilimi Giincellestirme

Yazilimi uygulama Uizerinden giincellestirebilirsiniz. Glincellestirmeden 6nce
temizlik robotunun otomatik bosaltma standinda oldugundan ve pil diizeyinin en
az %15 oldugundan emin olun.

Temizlik Robotunu Yeniden Basglatma

Temizlik robotu yanit vermeyi durdurursa veya kapatllamlyorsad) digmesini
15 saniye basili tutarak cihazi kapanmaya zorlayin. Ardindan temizlik robotunu

agmak igin d) diigmesini 3 saniye basih tutun.

Fabrika Ayarlarini Geri Yiikleme

Temizlik robotu yeniden bagslatildiktan sonra diizgiin ¢alismazsa temizlik
robotunun fabrika ayarlari geri yiiklendigini belirten sesi duyana kadar sifirlama
diigmesini bir igne yardimiyla basili tutun. Bu islem temizlik robotunu orijinal
fabrika ayarlarina sifirlar.




Bakim

Firca ve Yan Firga * ikihaftada bir temizlemeniz nerilir. Cok YonlU Tekerlek * Gerektikge temizleyin.
1. Temizlik robotunu ters gevirin ve firga kapagini gtkarmak igin kancalari 1. Temizlik robotunu ters gevirin ve gok Tekerlek
sikistirin. yonlii tekerlegi gekerek cikarin. Aks
2. Firgayr kaldirarak temizlik robotundan gikarin ve firga yuvalarini temizleyin. 2. Tekerlek ve aksta bulunan sag, kir ve diger
3. Firgaya dolanan saglari kesmek igin diriinle birlikte gelen temizleme aletini birikintileri temizleyin.
kullanin ve firgadaki saglari ve diger birikintileri temizleyin. 3. Tekerlegi geri takin ve yerine oturana
4.Yan fircayr temizlemek igin yukari dogru cekip ¢ikarin. kadar bastirin.
5. Firgayi, yani firgayi ve firca kapagini yeniden takin, bunlarin siki bir sekilde
yerine oturdugundan emin olun. Notlar:

- Tekerlegi nazik bir sekilde yuvasindan ve temizlik robotundan gikarmak igin kiigiik bir tornavida
veya baska sokme aletleri kullanilabilir.
- Tekerlek suyla temizlenip kuruduktan sonra tekrar takilabilir.

Notlar:
- ideal temizlik performansi icin firganin her 6-12 ayda bir degistiriimesi 6nerilir.
- deal temizlik performans igin yan firganin her 3-6 ayda bir degistirilmesi dnerilir.

3—0 Firga Kapag

Kanca Tek Kullanimlik Torba * Gerektiginde degistirin.
F
T%—Q rea ) 1. Otomatik bosaltma standinin tist kapagini agin. Tek kullanimlik torbayi
o Firca Yuvalan cikarmak igin sapindan yukari dogru gekin. Cikardiginiz torbayi ¢ope atin.
Temizlik Aleti =
& '

Not: Sapindan gekmeniz toz ve birikintilerin kazara diismesini 6nlemek igin tek kullanimlik

DIKKAT:Firgaya gok fazla miktarda veya gok siki bir sekilde sac dolastiysa saclari zorla gekmeyin.
torbayi kapatacaktir.

Bu, firgaya zarar verebilir.



Sensorler ve Sarj Temas Ylizeyleri * Ayda bir temizlenmesi snerilir.

2. Filtredeki tozlari ve birikintileri kuru bir bezle temizleyin. Temizlik robotundaki tiim sensérleri ve sarj temas yiizeylerini temizlemek igin
yumusak bir bez kullanin ve asagidakileri yapin:

- Robot stipiirgenin altindaki ugurum sensoérleri ve sarj temas noktalari.
- Temizlik robotunun 6n kisminda bulunan tampon ve stant sensorii.
- Temizlik robotunun list kisminda bulunan LDS lazer sensorii.

Stant Sensorii
o

3. Karti yuvaya yerlestirin ve yerine saglam bir sekilde takildigindan emin olun. LDS Lazer Sensri

Ugurum Sensorii

X

—o Sarj Temas
Noktalar

4. Tamamen kapali oldugundan emin olmak igin otomatik bosaltma standinin list J
kapagina bastirin. Tampon




Otomatik Bosaltma Standindaki Hava Kanal

* Gerektikge temizleyin.
Hava kanali tikanirsa temizlemek igin asagidaki adimlari uygulayin.
1. Vidalarini s6kerek hava kanalini 2. Hava kanalinin yabanci cisimlerle

cikarin. tikali olup olmadigini kontrol edin
ve gerekirse cisimleri ¢ikarin.

Sarj Temas Noktalari ve Otomatik Bosaltma Cikislari

* Gerektikce temizleyin.

Sarj temas noktalarini ve otomatik bosaltma cikislarini yumusak ve kuru bir
bezle temizleyin.

Uyari: Temizlemeden 6nce otomatik bosaltma standinin kapali oldugundan ve prize takili
olmadigindan emin olun.

Pil

Temizlik robotu yiiksek performansli lityum iyon pil takimi igerir. En iyi pil
performansini korumak igin giinliik kullanimda yeterince sarj oldugundan emin
olun.

Not: Temizlik robotu uzun siire kullanilmayacaksa kapatin ve kaldirin. Pilin asir bosalmasini
engellemek igin temizlik robotu en az li¢ ayda bir tekrar sarj edilmelidir.



Teknik Ozellikler

Temizlik Robotu

Otomatik Bosaltma Standi

Ad

Elektrikli Robot Siiplirge

Model JCZ2201

Model

B102GL

Uriin Boyutlari

353 x 350 x 98,8 mm

Uriin Boyutlari 397 = 285 x 384 mm

Nominal Girig 220-240 V~50/60 Hz

Nominal Gikis 200V—==1A

Nominal Gii¢ 1000 W

Pil 4800 mAh (Degerlendirilmis Kapasite)
Sarj Siiresi Yaklasik 6 saat

Net Agirlik (Temizlik Robotu) | 3,3 kg

Net Agirlik (Aksesuarlarla) 74 kg

Sunlarla uyumludur

Android 4.4 ve iOS 10.0 veya sonraki stiriimleri

Kablosuz Baglanti

Wi-Fi IEEE 802.11b/g/n 2,4 GHz, Bluetooth 4.2

Nominal Voltaj

144V —

Nominal Gii¢

46 W

islem Frekansi

2400-2483,5 MHz

Maksimum Cikis Giicii

<20dBm

WEEE imha ve Geri Déniisiim Bilgileri

Normal kosullar altinda, bu ekipman igin anten ile kullanici arasinda en az 20
cm'lik bir mesafe birakilmalidir.

evsel atiklarla birlikte atilmamasi gerekir. Bunun yerine ekipman atiklarinizi, elektrikli ve elektronik ekipman atiklarinin geri déniisiimii igin devlet veya yerel

E Bu sembolii tasiyan tiim {riinler, elektrikli ve elektronik ekipman atiklaridir (2012/19/EU sayili direktifte WEEE olarak belirtilmistir) ve bunlarin siniflandirimamig

makamlar tarafindan belirlenmis bir toplama noktasina teslim ederek insan sagligini ve gevreyi korumaniz
BN gerekir. Dogru imha ve geri déniisiim, cevre ve insan sagligi izerindeki olasi olumsuz sonuglari énlemeye yardimei olur. S6z konusu toplama noktalari ve bu tiir
toplama noktalarinin kosul ve sartlari ile ilgili daha fazla bilgi igin liitfen kurulumcuya veya yerel makamlara bagvurun.



For further information, please go to www.mi.com

Manufactured for: Xiaomi Communications Co., Ltd.

Manufactured by: Dreame (Tianjin) Information Technology Co., Ltd. (a Mi Ecosystem company)
Address: Room 2112-1-1, South District, Finance and Trade Center,

No0.6975 Yazhou Road, Dongjiang Bonded Port Area, Tianjin Pilot Free Trade Zone, 300463 Tianjin, China

ithalatci Firmanin:

Unvani: Mobiltel iletisim Hiz. San. ve Ticaret A.S.

Adresi: Cobangesme Mah. Kimiz Sok. No:16/1A Bahgelievler / ISTANBUL Telefonu: (0 212) 454 10 00
Yetkilinin imzasi:

Firmanin Kasesi:



Dreame (Tianjin) Information Technology Co., Ltd.

Original Declaration of Conformity

Translation of the original Declaration of Conformity

EU DECLARATION OF CONFORMITY

Apparatus/Equipment
Product:

Model:

SKU No.:

Batch or Serial Number:

Manufacturer or his authorized representative:

Name:
Address:

Country:

Manufacturers authorized EU Representative
Name:

Address:

Country

Robotic vacuum cleaner
B102GL

BHR6068EU
40198/BFACWF 24X XXXX

(the three #'s represent Year. Month. Day / the five X's represent the
natural number starting from 00001)

Dreame (Tianjin) Information Technology Co., Ltd.

Room 2112-1-1,South District, Finance and Trade Center,No.6975 Yazhou Road,
Dongjiang Bonded Port Area, Tianjin Pilot Free Trade Zone, 300463 Tianjin,China
China

This declaration of conformity is issued under the sole responsibility of the manufacturer.

Object of the declaration: Listed above

The object of the declaration described above is in conformity with the following relevant Union harmonization directives and/or

legislation(s):

Radio Equipment Directive (RED) 2014/53/EU M
Low Voltage Directive (LVD) 2014/35/EU ]
Electromagnetic Compatibility Directive (EMCD) 2014/30/EU m]
Restriction of the use of certain hazardous substances (RoHS) 2011/65/EU [}
Ecodesign Requirements for energy-related products (ErP) 2009/125/EC
Machinery (MD) 2006/42/EC
Toys safety 2009/48/EC

Personal protective equipment (PPE)

Regulation (EU) 2016/425

Construction products (CPD/CPR)

Regulation (EU) No 305/2011

Cosmetic products

Regulation (EC) No 1223/2009

Medical devices(MDD)

Directive 93/42/EEC
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References to the relevant harmonized standards used, including the date of the standard, or references to the other technical
specifications, including the date of the specification, in relation to which conformity is declared:

Harmonized Standard Test Report No. Test lab

EN 60335-1:2012/A15:2021

: 484012299991500 TUV SUD Certification and
EN 60335-2-10:2003/A1:2008 Testing (China)Co.,Ltd
EN 62233:2008

EN 301 489-1V2.2.3: 2019
EN 301 489-17 V3.2.4: :2020
EN 55014-1:2017/A11:2020
EN IEC 55014-1:2021

EN 55014-2: 1997/A2:2008
EN IEC 55014-2:2021 484012299991600A

EN 61000-3-2:2014 484012299991600B

484012299991600C TUV SUD Certification and

Testing (China)Co.,Ltd

2
EN 61000-3-3:2013/A2:2021
EN 300 328 vV2.2.2:2019
EN 50665:2017
EN 62311:2008
EN 50663:2017
EN 62479:2010

EN 50564:2011, EN 50242:2016, EN 60350- TUV SUD Certification and
1:2013+A11:2014,EN60350-2:2013+A11:2014 484012299991800 Testing (China)Co.,Ltd

EN 62321-1:2013, EN 62321-2:2014,EN 62321-3-1:2014,EN 62321-
4:2014/A1:2017,EN 62321-5:2014,EN 62321-6:2015,EN 62321-7- 48.400.22.0457.01-00/01
1:2015,EN 62321-7-2:2017,EN 62321-8:2017

TUV SUD Certification and
Testing (China)Co.,Ltd.

Notified Body (Optional) :

Name of notified body:

Reference Number of the certificate:
4 digit notified body number:

Signed for and on behalf of Dreame (Tianjin) Information Technology Co.,Ltd.

Place and date of issue:
Room 2112-1-1,South District, Finance and Trade Center,N0.6975 Yazhou
Road, Dongjiang Bonded Port Area, Tianjin Pilot Free Trade Zone, 300463
Tianjin, China
Suzhou China 2022.6.16

Signature: e~ %’“

Name, function: Max You Lab. Manager

Color Image of product:




Dreame (Tianjin) Information Technology Co., Ltd.

Orijinal Uygunluk Beyani

Orijinal Uygunluk Beyaninin gevirisi

AB UYGUNLUK BEYANI

Cihaz/Ekipman

UOriin:

Model:

SKU No.:

Parti veya Seri Numarasi:

Uretici veya iireticinin yetkili temsilcisi:

Adri:
Adres:
Ulke:

Ureticinin yetkili AB Temsilcisi
Adri:

Adres:

Ulke

Robotic vacuum cleaner
B102GL

BHR6068EU
40198/BFACWF2#HXXXXX

(the three #'s represent Year. Month. Day / the five X’s represent the
natural number starting from 00001)

Dreame (Tianjin) Information Technology Co.,Ltd.

Room 2112-1-1,South District, Finance and Trade Center,No.6975 Yazhou Road,
Dongjiang Bonded Port Area, Tianjin Pilot Free Trade Zone,300463 Tianjin,China
China

Bu uygunluk beyani, iireticinin yegane sorumlulugu altinda yayinlanmistir.

Beyan konusu: Yukarida listelenmistir
Yukarida listelenmistir

Yukarida belirtilen beyanin konusu, asagidaki ilgili AB uyumlastirma direktifleri ve/veya mevzuatlari ile uyumludur:

Radyo Ekipmani Direktifi (RED) 2014/53/AB
Algak Gerilim Direktifi (LVD) 2014/35/AB
Elektromanyetik Uyumluluk Direktifi (EMCD) 2014/30/AB
Belirli tehlikeli maddelerin kullaniminin kisitlanmasi (RoHS) 2011/65/AB
Enerjiyle ilgili Giriinler i¢in Ecodesign Gereklilikleri (ErP) 2009/125/AT
Makineler (MD) 2006/42/AT
Oyuncak giivenligi 2009/48/AT

Kisisel koruyucu ekipman (KKE)

2016/425 Sayili Diizenleme (AB)

ingaat iiriinleri (CPD/CPR)

305/2011 Sayil Diizenleme (AB)

Kozmetik iiriinler

1223/2009 Sayih Diizenleme (AB)

Tibbi cihazlar (MDD)

93/42/AET Sayili Direktifi
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Uygunlugun beyan edildigi ilgili uyumlastiriimis standartlara (standart tarihi dahil olmak tizere) atiflar veya diger teknik 6zelliklere (teknik

ozellik tarihi dahil oimak lizere) atiflar:

Uyumlastiriimig Standart

Test Raporu No.

Test laboratuvan

EN 60335-1:2012/A15:2021
EN 60335-2-2:2010/A1:2013
EN 60335-2-10:2003/A1:2008
EN 62233:2008

484012299991500

TUV SUD Certification
and Testing
(China)Co.,Ltd

EN 301 489-1v2.2.3: 2019
EN 301 489-17 V3.2.4: :2020
EN 55014-1:2017/A11:2020
EN IEC 55014-1:2021

EN 55014-2: 1997/A2:2008
EN IEC 55014-2:2021

EN 61000-3-2:2014

EN IEC 61000-3-2: 2019/A1:2021
EN 61000-3-3:2013

EN 61000-3-3:2013/A2:2021
EN 300 328 V2.2.2:2019

EN 50665:2017

EN 62311:2008

EN 50663:2017

EN 62479:2010

484012299991600A
484012299991600B
484012299991600C

TUV SUD Certification
and Testing
(China)Co.,Ltd

EN 50564:2011, EN 50242:2016, EN 60350-
1:2013+A11:2014,EN60350-2:2013+A11:2014

484012299991800

TUV SUD Certification
and Testing
(China)Co.,Ltd

EN 62321-1:2013, EN 62321-2:2014,EN 62321-3-1:2014,EN 62321-
4:2014/A1:2017,EN 62321-5:2014,EN 62321-6:2015,EN 62321-7-
1:2015,EN 62321-7-2:2017,EN 62321-8:2017

48.400.22.0457.01-00/01

TUV SUD Certification
and Testing
(China)Co.,Ltd.

Onaylanmig Kurulug (istege Bagl):
Onaylanmig kurulusun adi:

Sertifikanin Referans Numarasi:

4 basamakli onaylanmis kurulug numarasi:

Dreame (Tianjin) Information Technology Co.,Ltd.

Room 2112-1-1,South District, Finance and Trade Center,N0.6975 Yazhou
Road, Dongjiang Bonded Port Area, Tianjin Pilot Free Trade Zone, 300463
Tianjin, China

Suzhou China 2022.06.16

Su kisinin adina ve namina imzalanmistir:

Yayinlanma yeri ve tarihi:

imza:

Ad, islev:
Max You Lab Manager
Urtiniin Renkli Gériintiisi:




